Oslo, Norway mar 2010 SSN:10 CCIR |
. 80M 40M 30M 20M 17M 15M 12M 10M
0000z | Prefix | s toa| s TOA| s TOA| s TOA| s ToA| s ToA| s TOoA| s TOA
4U1U 55 4.3]|5 47|<1 85f<1 85(<1 85|<1 85|<1 85|<1 85
W6 <1 51|<1 51|<1 30f<1 95|<1 95|<1 95|<1 95|<1 95
KH6 <1 55|<1 54|<1 30f<1 43|<1 43|<1 43|<1 43|<1 43
Z11 <1 18|<1 24|<1 54|<1 b54|<1 54|<1 54|<1 54|<1l 54
VK <1 18|<1 24|<1 59f<1 59|<1 59|<1 59|<1 59|<1 59
JA2 <1 58|<1 30|<1 101f<1 101|<1 101|<1 101|<1 101|<1 101
VR2 <1 542 3.0|<1 9.8|<1 98(<1 9.8|<1 9.8 |<1 9.8(<1 9.8
4S 2 12.0|4 46(<1 1.0f<1 79(<1 79|<1 79|<1 79|<1 79
Zs 5 2.4|5 254 30|<1 6.7|<1 6.7|<1 6.7|<1 67|<1 6.7
52 55 7.5|4 10.0|5 30(<1 47|<1 47|<1 47|<1 47|<1 47
4X 85 13.2|9 1.1|7 24|<1 50|<1 50|<1 50|<1 5.0(<1 50
CT3 9 13.1|6.5 156(65 3.2|<1 47|<1 47|<1 47|<1 47|<1 47
LU 25 373 41(25 3.0(<1 24[<1 24|<1 24|<1 24|<1 24
OA 15 55|25 12.0(1.75 20|<1 44|<1 44|<1 44|<1 44|<1 44
YV 55 55|5 120|<1 1.0|<1 101(<1 101(<1 101|<1 101|<1 10.1
YB <1 11|15 17|<1 49|<1 49|<1 49|<1 49|<1 49|<1 49
_ 80M 40M 30M 20M 17M 15M 12M 10M
0100z | Prefix | s toa| s ToA| s TOA| S TOA| s TOA| s ToA| s ToA| s ToA
4U1U 75 436 51|<1 87|<1 87|<1 87|<1 87|<1 87|<1 87
W6 <1 522 54|<1 30|<1 9.7|<1 9.7|<1 9.7 <1 9.7|<1 9.7
KH6 <1 35(|<1 56|<1 30|<1 45|<1 45(<1 45|<1 45|<1 4.5
ZL1 <1 50|<1 23|<1 54|<1 54|<1 54|<1 54 |<1 54|<1 54
VK <1 20|<1 24|<1 58|<1 58|<1 58|<1 58 |<1 58|<1 5.8
JA2 <1 62|<1 30|<1 102|<1 102|<1 10.2|<1 10.2|<1 102|<1 10.2
VR2 <1 57|<1 30|<1 9.7|<1 9.7|<1 9.7|<1 9.7 <1 9.7|<1 9.7
4S 1.75 5.8(3 6.4(15 22|<1 22|<1 22|<1 22|<1 22|<1 22
Zs 45 21|5 2.3|4 30(<1 71(<1 71|<1 71|<1 71|<1 741
52 5 755 7.9|5 30(<1 46(<1 46|<1 46|<1 46|<1 46
4X 85 13.3|9 1.1|7 28|<1 50|<1 50|<1 50|<1 50(<1 50
CT3 9 13.1|6.5 15.7|7 34|<1 46|<1 46|<1 46|<1 46|<1 46
LU 35 37|35 42|25 30|<1 24|<1 24|<1 24|<1 24|<1 24
OA 35 55|45 1.1|1.75 45|<1 45|<1 45|<1 45|<1 45|<1 45
YV 7 55(55 14.0(1.25 10.2|<1 10.2|<1 10.2|<1 10.2|<1 102|<1 10.2
YB <1 1.3|<1 16|<1 48|<1 48|<1 48(<1 48 |<1 48|<1 4.8

Signal Levels based on 4 dB/S-Unit, TOA = transmit take-off angle

* |ncicates the circuit is a Long-Great-Circle-Path prediction

Created:  06-mar-2010

WinCAP Wizard - www.taborsoft.com

Signals/Angles Report

Page 1


www.taborsoft.com

Oslo, Norway mar 2010 SSN:10 CCIR |
. 80M 40M 30M 20M 17M 15M 12M 10M
0200Z | Prefix | s 1oa| s TOA| s TOA| S ToA| s Toa| s Toa| s Toa| s Toa
4U1U 8 436 53|<1 89|<1 89(<1 89|<1 89|<1 89|<1 8.9
W6 25 53|35 58|<1 98|<1 98|<1 98|<1 98|<1 098|<1 98
KH6 <1 50(|<1 59|<1 30|<1 46|<1 46(<1 46|<1 46(|<1 4.6
Z11 <1 88|<1 19|<1 54|<1 54|<1 54|<1 54 |<1 54|<1 54
VK <1 58|<1 19|<1 56|<1 56(|<1 56(|<1 56|<1 56|<1 5.6
JA2 <1 9.2|<1 30|<1 100|<1 100|<1 100|<1 100|<1 100|<1 100
VR2 <1 80(|<1 57|<1 95|<1 95|<1 95|<1 95|<1 95|<1 9.5
4S <1 6.1({1.75 6.0|<1 10.1|<1 101|<1 101|<1 101|<1 10.1|<1 101
YA 25 394 28|2 30|<1 71|<1 7.1|<1 71|<1 7.1|<1 7.1
57 3 6.3|4 12.0|2 3.0|<1 28|<1 28|<1 28|<1 28|<1 28
4x 9+2 1.2|85 1.1|7 36|<1 48|<1 48(<1 48|<1 48|<1 4.8
CT3 9 129|7 15.0(7 25|<1 44|<1 44 (<1 44|<1 44|<1 4.4
LU 35 35|4 3913 3.0|<1 22|<1 22|<1 22|<1 22|<1 22
OA 4 545 1.0|25 4.41<1 44|<1 44 (<1 44|<1 44|<1 4.4
YV 7.5 536 14.0(1 10.2|<1 10.2|<1 10.2|<1 10.2|<1 10.2|<1 10.2
YB <1 7.7|<1 11|<1 46|<1 46(|<1 46(<1 46|<1 46(|<1 4.6
_ 80M 40M 30M 20M 17M 15M 12M 10M
0300z | Prefix | s 1oa| s TOA| S TOA| S TOA| S TOA| s TOA| s Toa| s Toa
4U1U 9 4.3 |7 57(<1 89[<1 89|<1 89|<1 89(<1 89(<1 8.9
W6 4.5 5.5|4.5 3.0(<1 99|<1 99(<1 99«1 99 (<1 99(<1 9.9
KH6 <1 79(<1 6.2(<1 46(<1 46|<1 46|<1 46|<1 46|<1 46
Z11 <1 15(<1 15|<1 3.0(<1 52(<1 5.2|<1 52 |<1 52(<1 5.2
VK <1 116(<1 11|<1 3.0(<1 51(<1 51«1 51(|<1 51(<1 5.1
JA2 <1 135(<1 55(<1 3.0(<1 9.7(<1 9.7]|<1 9.7 <1 9.7(<1 9.7
VR2 <1 133|<1 4.7]|<1 3.0(<1 9.0(<1 9.0|<1 9.0(<1 9.0(<1 9.0
4S <1 118(<1 50(<1 3.0(<1 96(<1 96|<1 9.6 <1 96(<1 9.6
ZS <1 10.0|3 100|<1 3.0(<1 6.8|<1 6.8|<1 6.8|<1 6.8(<1 6.8
57 <1 10.0|1.75 100|<1 3.0(<1 3.2|<1 32|<1 3.2|<1 3.2(<1 3.2
4X 75 13.3|6 15.3|6.5 35(<1 46|<1 46 (<1 46|<1 46|<1 4.6
CT3 9 12.6|7 14.8|7 25|<1 43|<1 43(<1 43|<1 43|<1 4.3
LU 35 34|4 3.7(1.75 3.0(<1 78|<1 78|<1 7.8 |<1 78(<1 7.8
OA 4.5 5.3([55 1.0(15 44 (<1 44|<1 44 (<1 441<1 44|<1 4.4
YV 8.5 5.3(7 140|<1 10.1|<1 101|<1 101(|<1 101|<1 101|<1 101
YB <1l 119(<1 53(<1 20(<1 42|<1 42|<1 42|<1 42|<1 4.2

Signal Levels based on 4 dB/S-Unit, TOA = transmit take-off angle
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Oslo, Norway mar 2010 SSN:10 CCIR |
. 80M 40M 30M 20M 17M 15M 12M 10M
0400z | Prefix | s toa| s TOA| S TOA| S ToA| s Toa| s Toa| s Toa| s Toa
4U1U 9 4715 74|<1 89|<1 89(<1 89|<1 89|<1 89|<1 8.9
W6 5 6.2|4 30|<1 99|<1 99(<1 99|<1 99(<1 99|<1 99
KH6 <1l 106|<1 140(<1 46|<1 46|<1 46(<1 46|<1 46(|<1 4.6
Z11 <1 1.3|<1 1.2|<1 30|<1 49|<1 49 (<1 49 |<1 49|<1 4.9
VK <1 11|<1 42|<1 4.7|<1 45|<1 45|<1 45 (<1 45|<1 4.5
JA2 <1 17.7|<1 50(f<1 30f<1 93f<1 93f<1l 93|<1 93|<1 93
VR2 <1 17.8(<1 41(<1 4.7|<1 84|<1 84|<1 84 |<1 84|<1 8.4
4S <1 171|<1 42|<1 47|<1 88|<1 88f<1 88|<1 88|<1 8.8
zZs <1 13|25 10.0|25 3.0|(<1 6.4|<1 64|<1 64|<1 64|<1 6.4
57 <1 11.4(25 6.7|<1 30|<1 39(|<1 39(|<1 39 |<1 39|<1 3.9
4x 6 1426 12.7 |7 11|<1 41|<1 41(<1 41|<1 41|<1 4.1
CT3 9 12.2|55 17.8|55 41 (<1 41|<1 41(<1 41|<1 41|<1 4.1
LU 35 3.7|4 39|<1 7.7|<1 7.7|1<1 7.7|<1 7.7|<1 7.7|1<1 7.7
OA 55 566 30|<1 43|<1 43|<1 43 (<1 43|<1 43|<1 4.3
YV 8.5 566 30|<1 100|<1 100|<1 100|<1 100|<1 100|<1 100
YB <1 171|<1 46(f<1 51f<1l 36f(<1 36(f<1 36|<1 36|<1 36
_ 80M 40M 30M 20M 17M 15M 12M 10M
0500z | Prefix | s 1oa| s TOA| S TOA| s TOA| s TOA| s TOA| s Toa| s Toa
4U1U 8 8.1(2 89(<1 89[<1 89|<1 89|<1 89(<1 89(<1 8.9
W6 35 12.01|45 30|<1 99|<1 99|<1 99|<1 99 |<1 99(<1 9.9
KH6 <1 16.0(<1 59(<1 30(<1 44|<1 44|<1 44|<1 44|<1 44
Z11 <1 12|<1 47(<1 11|<1 46(<1 46(<1 46(|<1 46(<1 46
VK <1 10(<1 70(<1 36[(<1 30|<1 41|<1 41|<1 41|<1 41
JA2 <1 27(<1 6.0(<1 48[<1 30|<1 88|<1 88|<1 88[(<1 8.8
VR2 <1 24 (<1 71(<1 36[(<1 30|<1 7.9]|<1 79 |<1 79(<1 7.9
4S <1 28(<1 6.8(<1 35[(<1 30|<1 82|<1 8.2|<1 8.2(<1 8.2
ZS <1 14|<1 1412 15|<1 3.0(<1 53|<1 53(|<1 53(<1 5.3
57 <1 21(125 1.8|1 8.0(2 30(|<1 33|<1 3.3|<1 3.3(<1 3.3
4X 2.5 21(5 11.0|5 12.5|5.5 13(<1 35|<1 35|<1 35(<1 35
CT3 9 393 18.0|4 3.8(<1 38|<1 38|<1 3.8|<1 3.8(<1 3.8
LU <1 12.0]3 42|<1 74|<1 74(<1 74|<1 74 |<1 74(<1 7.4
OA 4.5 79|5 3.0(<1 43[<1 43|<1 43|<1 43|<1 43|<1 43
YV 75 1194 3.0(<1 100f<1 100|<1 100|<1 100|<1 100|<1 10.0
YB <1 10(<1 7.3(<1 39(<1 30|<1 32|<1 3.2|<1 3.2(<1 3.2
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Oslo, Norway mar 2010 SSN:10 CCIR |
. 80M 40M 30M 20M 17M 15M 12M 10M
0600Z | Prefix | s toa| s TOA| S TOA| S ToA| s Toa| s Toa| s Toa| s Toa
4U1U 7 16.0(3 9.0|<1 9.0|<1 9.0|<1 9.0(<1 9.0|<1 9.0|<1 9.0
W6 1.25 22.0|4 6.3|]<1 98|<1 9.8f<1 98|<1 98(<1 98|<1 98
KH6 <1 19]|1 43|<1 30|<1 43|<1 43 (<1 43|<1 43|<1 4.3
Z11 <1 11|<1 9.7(<1 10.0(<1 30(|<1 441<1 44 (<1 441<1 4.4
VK <1 10|<1 124|<1 40|<1 36|<1 79|<1 39(f<1 39(<1 39
JA2 <1 10|<1 120|<1 45|<1 30|<1 86|<1 86(<1l 86(<1 86
VR2 <1 10|<1 11.7|<1 36|<1 39(|<1 30(|<1 7.7|<1 7.7|<1 7.7
4S <1 10|<1 135|<1 39|<1 34|<1 85|<1 79(<1 79(<1 79
YA <1 1.2|<1 99|<1 501125 1.1|<1 30(|<1 4.7 |<1 47|<1 4.7
5Z <1 19|<1 109|<1 51|<1 80|<1 6.8|<1 28(f<1 28(<1 28
4x <1 19|35 118(|45 10.1|<1 16.2|45 14|<1 3.0|<1 3.0|<1 3.0
CT3 6 1546 127165 13|<1 34|<1 34|<1 34|<1 34|(<1 34
LU <1 10|25 39|<1 30|<1 71|<1 7.1|<1 71|<1 7.1|<1 7.1
OA 25 16.0|5 30|<1 43|<1 43|<1 43 (<1 43|<1 43|<1 4.3
YV 55 16.0|45 30|<1 100|<1 100|<1 100|<1 100|<1 100|<1 100
YB <1 10|<1 131|<1 40|<1 100|<1 7.3|<1 3.0|<1 3.0|<1 3.0
_ 80M 40M 30M 20M 17M 15M 12M 10M
0700z | Prefix | s 1oa| s TOA| S TOA| s TOA| s TOA| s TOA| s Toa| s Toa
4U1U 6 4.014.5 6.0|<1 84(<1 84|<1 84|<1 84|<1 84(<1 8.4
W6 175 43(25 196|<1 49(<1 89(|<1 89|<1 89|<1 89(<1 8.9
KH6 <1 10(<1 120(<1 30[(<1 42|<1 42|<1 42|<1 42|<1 4.2
Z11 <1 20(<1 14|<1 48(<1 30|<1 44|<1 44|<1 44|<1 44
VK <1 10(<1 1.2|<1 84(<1 30|<1 30|<1 56 (<1 34(<1 34
JA2 <1 10(<1 139(<1 6.0(<1 120(<1 20|<1 86(|<1 86[(<1 8.6
VR2 <1 10(<1 157(<1 86[(<1 35|<1 30|<1 76 |<1 76(<1 7.6
4S <1 10(<1 3.0f<1 100|<1 3.0|<1 8.0|<1 6.3|<1 75(<1 7.5
ZS <1 10(<1 15|<1 6.7|<1 4.7|<1 1.2(<1 53|<1 45|<1 45
5Z <1 1.7|<1 10|<1 72|<1 49|<1 8.0]|<1 6.6 <1 27(<1 2.7
4X <1 1.7|<1 2.3(3 10.2|35 10.7|<1 1594 1.7(<1 29(<1 2.9
CT3 15 1.8|5 11.3|45 128]5 16(<1 29|<1 29|<1 29(<1 2.9
LU <1 21(<1 10.0(1 34(<1 6.6(<1 6.6|<1 6.6 <1 6.6(<1 6.6
OA <1 1.0(1.25 14.0(1 3.0(<1 41|<1 41(<1 41|<1 41|<1 4.1
YV 15 26.0(45 79|<1 20|<1 9.7|<1 9.7|<1 9.7 <1 9.7(<1 9.7
YB <1 10(<1 20(<1 89([<1 34|<1 30|<1l 49|<1 7.7(<1 7.7

Signal Levels based on 4 dB/S-Unit, TOA = transmit take-off angle
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Oslo, Norway mar 2010 SSN:10 CCIR |
. 80M 40M 30M 20M 17M 15M 12M 10M
0800Z | Prefix | s 1oa| s TOA| S TOA| s ToA| s Toa| s Toa| s Toa| s Toa
4U1U 4 41145 52|<1 81l|<1 81l|<1 81l|<1 8.1|<1 8.1|<1 8.1
W6 <1 4425 55(<1 86|<1 9.1|<1 9.1(|<1 9.1|<1 9.1|<1 9.1
KH6 <1 4.7|<1 5.0|1 40|<1 41|<1 41|<1 41|<1 41|<1 4.1
Z11 <1 19|<1 14|<1 100|<1 30(<1 45|<1 45|<1 45|<1 4.5
VK <1 10|<1 11|<1 108|<1 25|<1 100|<1 7.0(f<1 37|<1 37
JA2 <1 10|<1 29|<1 84|<1 51|<1 57|<1 88(f<1l 88(<1l 838
VR2 <1 10|<1 10|<1 100|<1 34|<1 30(|<1 3.0|<1 74|<1 7.4
4S <1 10|<1 1.0|<1 10(<1 215|<1 130(<1 7.8 |<1 7.7|<1 7.7
YA <1 10|<1 13|<1 100|<1 50(<1 100|<1 84 |<1 47|<1 4.7
57 <1 16|<1 10|<1 11.2|<1 48|<1 140|<1 95«1 9.6|<1 9.6
4x <1 16|<1 21|15 115|25 98|<1 154(<1 154(<1 2.7|<1 2.7
CT3 <1 16|4 12245 105|<1 158|25 26(<1 26|<1 26|<1 26
LU <1 10.0(<1 16|<1 55|<1 30(|<1 56(|<1 56|<1 56|<1 5.6
OA <1 25|<1 28125 33|<1 7.2|1<1 72|<1 7.2|<1 7.2|<1 7.2
YV <1 493 46|<1 31l|<1 9.1|<1 9.1(|<1 9.1|<1 9.1|<1 9.1
YB <1 10|<1 10|<1 160|<1 21|<1 30|<1 64(|<1 28(<1 28
_ 80M 40M 30M 20M 17M 15M 12M 10M
0900 | Prefix | s 1oa| s TOA| S TOA| S TOA| s TOA| s TOA| s Toa| s Toa
4U1U <1 8.1(35 40(<1 7.7|1<1 7.7|1<1 7.7|<1 7.7|<1 7.7(<1 7.7
W6 <1 4515 58(<1 58|<1 9.2(<1 9.2|<1 9.2 <1 9.2(<1 9.2
KH6 <1 50(<1 146|<1 16.7|<1 20|<1 44|<1 44|<1 44|<1 44
Z11 <1 19(<1 13|<1 100|<1 3.0|<1 3.0|<1 46(<1 46|<1 46
VK <1 19(<1 10(<1 120(<1 10.0|<1 128|<1 741<1 40|<1 40
JA2 <1 10(<1 29(<1 120|<1 120|<1 3.0|<1 88|<1 88[(<1 8.8
VR2 <1 10(<1 200(<1 120(<1 26(<1 3.0|<1 39(|<1 76(<1 7.6
4S <1 10(<1 240(f<1 123|<1 221|<1 134|<1 8.2|<1 81(<1 81
ZS <1 10(<1 13|<1 10|<1 234(|<1 148|<1 99|<1 48|<1 48
5Z <1 16(<1 10|<1 380(<1 238|<1 151|<1 102|<1 20[(<1 3.0
4X <1 16|<1 21|<1 128|175 108|<1 16.2|<1 16.2(<1 3.2(<1 3.2
CT3 <1 151125 20|(4 10625 13.2|<1 15.7|<1 26|<1 26(<1 2.6
LU <1 10(<1 1.7|<1 21|<1 140(<1 56|<1 59(|<1 59(<1 5.9
OA <1 3.7|<1 153|<1 7.2|<1 74(<1 25|<1 25(|<1 25(<1 2.5
YV <1 11.7]|1 43|<1 18.1|<1 6.3|<1 9.0(<1 9.0|<1 9.0(<1 9.0
YB <1 14|<1 19|<1 11.7|<1 10.0|<1 3.0|<1 6.8|<1 31(<1 31

Signal Levels based on 4 dB/S-Unit, TOA = transmit take-off angle
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Oslo, Norway mar 2010 SSN:10 CCIR |
. 80M 40M 30M 20M 17M 15M 12M 10M
1000z | Prefix | g 1oa| s TOA| S TOA| S TOA| S TOA| S TOA| S ToA| s ToA
4U1U <1 149(15 3.3|<1 48|<1 7.2|1<1 72|<1 7.2|<1 7.2|1<1 7.2
W6 <1 45|15 155|<1 74|<1 9.2|<1 9.2|<1 9.2 <1 9.2|<1 9.2
KH6 <1 49(|<1 158|<1 7.7|<1 6.4|<1 43|<1 43|<1 43|<1 4.3
Z11 <1 10|<1 13|<1 100|<1 30(|<1 20(|<1 46|<1 46(|<1 4.6
VK <1 19|<1 10|<1 122|<1 10.0(<1 30(|<1 3.0|<1 41|<1 4.1
JA2 <1 10|<1 29|<1 120(<1 140|<1 6.0(<1 9.0|<1 9.0|<1 9.0
VR2 <1 10|<1 25|<1 29|<1 63|<1 30|<1 35(<1 77|<1 77
4S <1 10|<1 215|<1 125|<1 220|<1 120|<1 79(|<1 83(<1 83
YA <1 10|<1 1.2|<1 16.0|<1 200|<1 154|<1 105(<1 20|<1 5.3
57 <1 15|<1 240|<1 178|<1 245|<1 156|<1 106(<1 20|<1 3.5
4x <1 16|<1 20|<1 13315 114|<1 169|<1 169(<1 3.6|<1 3.6
CT3 <1 14|<1 19125 1143 10.1|<1 145|<1 145|<1 145|<1 145
LU <1 10|<1 85|<1 12{<1 16|<1 84|<1 6.1(<1 61(<1 6.1
OA <1 134|<1 174|<1 9.2(<1 120|<1 27|<1 2.7|<1 2.7|<1 2.7
YV <1 29|<1 38|<1 38|<1 30|<1 83|<1 83|<1 83|<1 83
YB <1 14|<1 19|<1 119|<1 10.0(<1 30(|<1 3.0|<1 3.2|<1 3.2
_ 80M 40M 30M 20M 17M 15M 12M 10M
1100z | Prefix | 5 1oa| s Toa| s TOA| s ToA| s Toa| s ToA| s Toa| s Toa
4U1U <1 11|<1 58125 31(<1 6.9|<1 6.9|<1 6.9 |<1 69(<1 6.9
W6 <1 47|<1 165|<1 19.2|<1 75(<1 93|<1 9.3|<1 9.3(<1 9.3
KH6 <1 47|<1 164|<1 82[<1 80|<1 40|<1l 40|<1 40|<1 40
Z11 <1 10(<1 13|<1 100|<1 3.0|<1 44|<1 44(<1 44|<1 44
VK <1 19(<1 10|<1 13|<1 100(<1 3.0(<1 30(<1 39(<1 39
JA2 <1 23[<1 20.0[<1 120|<1 149|<1 44|<1 8.7|<1 8.7(<1 87
VR2 <1 1.0|<1 25|<1 105(1 3.3|<1 30(|<1 83|<1 8.3(<1 8.3
4S <1 10(<1 210(f<1 121|<1 215|<1 3.0|<1 74 |<1 8.2(<1 8.2
ZS <1 10(<1 12|<1 179(|<1 240|<1 157|<1 107|<1 20(<1 5.5
5Z <1 15(<1 26.0(<1 135(<1 240|<1 155|<1 30(<1 10|<1 35
4X <1 16|<1 21(<1 136|175 121|<1 17.1|4 1.1(<1 36(<1 3.6
CT3 <1 14|<1 1915 12225 103|<1 150|<1 150|<1 150|<1 150
LU <1 18(<1 23([<1 10|<1 8.0(<1 108|<1 51 (<1 53(<1 5.3
OA <1 10(<1 76(<1 3.0(<1 15(<1 6.5(<1 78 |<1 78(<1 7.8
YV <1 24 (<1 29(<1 26.0|<1 148|<1 55|<1 7.7 |<1 7.7(<1 7.7
YB <1 14|<1 19(<1 114(<1 54(<1 3.0|<1 30(<1 3.0(<1 3.0

Signal Levels based on 4 dB/S-Unit, TOA = transmit take-off angle
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Oslo, Norway mar 2010 SSN:10 CCIR |
. 80M 40M 30M 20M 17M 15M 12M 10M
1200z | Prefix | 5 1oa| s TOA| S TOA| S TOA| S TOA| S TOA| S ToA| s ToA
4U1U <1 38(|<1 119|<1 32|<1 40(|<1 6.8|<1 6.8 |<1 6.8|<1 6.8
W6 <1 6.0|<1 57|<1 213|<1 99|<1 92|<1 92|<1 92|<1 92
KH6 <1 45(<1 166(|<1 120|<1 86(|<1 38|<1 38|<1 38|<1 38
Z11 <1 10|<1 13|<1 100|<1 30(<1 44|<1 44|<1 44|<1 4.4
VK <1 19|<1 11|<1 120|<1 29|<1 30(|<1 50|<1 41|<1 4.1
JA2 <1 48|<1 42|<1 47|<1 30(<1 94|<1 94|<1 94|<1 94
VR2 <1 20|<1 26|<1 10.0|15 45|<1 30(|<1 76|<1 76|<1 7.6
4S <1 10|<1 20.1|<1 114|<1 54|<1 30|<1 63|<1 83(<1 83
YA <1 10|<1 1.2|<1 15[(<1 240|<1 157|<1 108(<1 3.0|<1 5.3
57 <1 15|<1 20|<1 132|<1 240|<1 153|<1 3.0|<1 10|<1 3.3
4x <1 16|<1 21|<1 24125 11.7|<1 166|<1 166(<1 3.3|<1 3.3
CT3 <1 14|<1 18|<1 21175 10.6|<1 153|<1 153|<1 153|<1 153
LU <1 18|<1 23|<1 10(<1 80(<1 115|<1 6.0 (<1 56|<1 5.6
OA <1 13|<1 18|<1 21|<1 169|<1 85|<1 73(|<1 73|<1 73
YV <1 10|<1 29|<1 26.0(<1 166|<1 82|<1 7.2|<1 7.2|<1 7.2
YB <1 14|<1 19|<1 111|<1 22|<1 30|<1 30(f<1 31(<1 31
_ 80M 40M 30M 20M 17M 15M 12M 10M
1300 | Prefix | s 1oa| s Toa| s TOA| s ToA| s Toa| s Toa| s Toa| s Toa
4U1U <1 36|<1 12|<1 100(<1 3.0|<1 641 6.4 |<1 6.4(<1 6.4
W6 <1 139(<1 52[<1 227|<1 113|<1 9.0|<1 9.0(<1 9.0(<1 9.0
KH6 <1 45|<1 164|<1 120|<1 88(|<1l 38|<1 38|<1 38[(<1 3.8
Z11 <1 10(<1 10|<1 78|<1 3.0|<1 43|<1 43|<1 43|<1 43
VK <1 19(<1 1.1|<1 100(<1 42|<1 30|<1l 45|<1 36[(<1 3.6
JA2 <1 47|<1 4.7]|<1 55(<1 3.0(<1 99«1 99 (<1 99(<1 9.9
VR2 <1 21|<1 26(<1 100|175 43|<1 30(|<1 74|<1 74(<1 7.4
4S <1 24 (<1 3.0[<1 11115 41|<1 3.0]|<1 30(<1 7.7(<1 7.7
ZS <1 10(<1 13|<1 15|<1 6.2(<1 1.2(<1 18|<1 35[(<1 48
5Z <1 16(<1 10(<1 121|<1 239|<1 100|<1 30(<1 20(<1 2.8
4X <1 16|<1 21(2 2.4|3 116(|<1 16.6(4.5 1.0(<1 3.3(<1 3.3
CT3 <1 14|<1 18(|<1 13315 116|<1 158|3 1.2 (<1 27(<1 2.7
LU <1 18(<1 22[<1 129|<1 100|<1 3.0|<1 56 (<1 58(<1 5.8
OA <1 13(<1 18|<1 120(<1 174|<1 9.0|<1 75|<1 75(<1 7.5
YV <1 10(<1 28([<1 119|<1 172|<1 8.8|<1 75|<1 75(<1 7.5
YB <1 15(<1 20[<1 100|<1 45|<1 3.0|<1 24 |<1 27(<1 2.7

Signal Levels based on 4 dB/S-Unit, TOA = transmit take-off angle

* |ncicates the circuit is a Long-Great-Circle-Path prediction
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Oslo, Norway mar 2010 SSN:10 CCIR |
. 80M 40M 30M 20M 17M 15M 12M 10M
1400z | Prefix | g 1oa| s TOA| S TOA| S TOA| S TOA| S TOA| S ToA| s ToA
4U1U <1 35(|<1 11(<1 121(<1 4.7|<1 6.4|<1 6.4 |<1 6.4|<1 6.4
W6 <1 27|<1 53|<1 235|<1 121|<1 88|<1 88|<1 88|<1 88
KH6 <1 50(<1 154(|<1 73|<1 86(<1 39|<1 39|<1 39|<1 39
Z11 <1 10|<1 1.0|<1 57|<1 30(|<1 43 (<1 43|<1 43|<1 4.3
VK <1 10|<1 12|<1 100|<1 39(125 30|<1 14 (<1 3.3|<1 3.3
JA2 <1 50(1.25 52125 56(<1 30(<1 103|<1 103|<1 103|<1 103
VR2 <1 10|<1 27115 6.8|2 10.0|<1 16|<1 7.3|<1 7.3|<1 7.3
4S <1 25|<1 31|<1 10025 38|<1 30|<1 48|<1 73|<1 73
YA <1 26|<1 1.3|<1 16(25 180|<1 1.2|<1 20|<1 10|<1 4.9
5Z <1 16|<1 21|<1 160|<1 80|<1 100|<1 30(f<1 28(<1 28
4x <1 1.7|<1 22|35 11.2|4 109|<1 159|<1 159|<1 28|<1 2.8
CT3 <1 14|<1 18|<1 131|2 116|<1 15835 1.3(<1 2.7|<1 2.7
LU <1 18|<1 10|<1 125|<1 10.0(<1 30(|<1 53|«1 58|<1 5.8
OA <1 1.3|<1 18|<1 119|<1 176(<1 9.0(<1 7.7|<1 7.7|1<1 7.7
YV <1 10|<1 206|<1 118|<1 174|<1 89|<1 76|<1 76|<1 7.6
YB <1 15|<1 21i|<1 7.2|<1 43|<1 30|<1 25(f<1 25(<1 25
_ 80M 40M 30M 20M 17M 15M 12M 10M
1500 | Prefix | s 1oa| s Toa| s TOA| s ToA| s Toa| s Toa| s Toa| s Toa
4U1U <1 36|<1 12|<1 104(|<1 31|<1 6.6]|<1 6.6 <1 6.6(<1 6.6
W6 <1 10(<1 10|<1 50(<1 3.0(<1 87]|<1 8.7|<1 8.7(<1 87
KH6 <1 98(|<1 132|<1 50(|<1 78[(<1 39|<1 39(|<1 39(<1 39
Z11 <1 10(<1 20(<1 3.0[(<1 30|<1 43|<1l 43|<1 43|<1 43
VK <1 10(<1 120(<1 41 (<1 40125 3.0]|<1 3.3|<1 3.3(<1 3.3
JA2 <1 5.1(25 54(2 18.2|<1 57(<1 105|<1 105(<1 105(<1 105
VR2 <1 35]25 3.5(25 43([<1 30(|<1 9.2|<1 9.2 <1 9.2(<1 9.2
4S <1 26(<1 11.8(3 4.0(3 38|<1 30(|<1 73|<1 7.3(<1 7.3
ZS <1 27(<1 14|<1 79|<1 53|15 1.1(<1 30|<1 46|<1 46
5Z <1 1.7|<1 22(<1 8.0|1.5 80|<1 100|<1 30(<1 26(<1 2.6
4X <1 18|35 24(45 103|45 109|<1 157|4 1.1(<1 26(<1 2.6
CT3 <1 14|<1 19(1.75 12.0(45 23|<1 15935 14 (<1 26(<1 2.6
LU <1 18(<1 10(<1 11.3(<1 25(<1 3.0|<1 53(|<1 57(<1 5.7
OA <1 13(<1 10(<1 10.8(<1 20(<1 3.0|<1 76 |<1 76(<1 7.6
YV <1 10(<1 29(<1 11.2(<1 18|<1 3.0(<1 76 |<1 76(<1 7.6
YB <1 10|<1 120(15 441 45|<1 30(|<1 25|<1 25(<1 2.5

Signal Levels based on 4 dB/S-Unit, TOA = transmit take-off angle

* |ncicates the circuit is a Long-Great-Circle-Path prediction
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Oslo, Norway mar 2010 SSN:10 CCIR |
. 80M 40M 30M 20M 17M 15M 12M 10M
1600z | Prefix | g 1oa| s TOA| S TOA| S TOA| S TOA| S TOA| S ToA| s ToA
4U1U <1 3.7|<1 1.3|<1 6.9|<1 3.7|<1 7.3|<1 7.3|<1 7.3|<1 7.3
W6 <1 10|<1 29|<1 73|<1 30|<1 89|<1 89(f<1 89(<1 89
KH6 <1 10|<1 120|<1 100|<1 30|<1 37|<1 37|<1 37|<1 37
Z11 <1 10|<1 59|<1 30|<1 43|<1 43 (<1 43|<1 43|<1 4.3
VK <1 10|<1 100|125 39|15 120|<1 36(|<1 3.6|<1 3.6|<1 3.6
JA2 <1 280(3 6.0|3 12.0|<1 85|<1 85(|<l 85|<1 85|<1l 85
VR2 <1 25|35 423 41(1 30(|<1 76|<1 76|<1 76|<1 7.6
4S <1 280(3 6.0 |4 3.8|3 45|<1 27|<1 77|<1 77(<1 77
YA <1 11|<1 16|15 1.2(<1 8.0(2 14|<1 3.0|<1 46(|<1 4.6
57 <1 19|<1 10.0|25 56|25 80|<1 100|<1 3.0|<1 26|<1 2.6
4x 2 2.1|5 10.8|55 10.3|45 119|<1 159(25 2.7|<1 2.7|<1 2.7
CT3 <1 15|<1 1533 112|135 11.7|<1 16.1|3 20|<1 2.7|<1 2.7
LU <1 19|<1 10|<1 78|<1 24|<1 30|<1 30(f<1 6.0(<1 6.0
OA <1 10|<1 158|<1 7.7|<1 45|<1 30|<1 29(<1 29(<1 29
YV <1 10|<1 160|<1 7.7|<1 100|<1 30|<1 82f<1l 82(<1 82
YB <1 1.0|1.75 511|175 4.4|2 30(|<1 28|<1 28 |<1 28|<1 2.8
_ 80M 40M 30M 20M 17M 15M 12M 10M
1700z | Prefix | s 1oa| s Toa| s TOA| s ToAa| s Toa| s ToA| s Toa| s Toa
4U1U <1 39|<1 11.7]|<1 31(<1 34|<1 7.1|<1 71|<1 71(<1 7.1
W6 <1 10(<1 99(<1 40(<1 30|<1 85|<1 85(|<1 85[(<1 85
KH6 <1 19(<1 6.0(<1 50(<1 3.0(<1 37]|<1 3.7|<1 3.7(<1 3.7
Z11 <1 13(<1 11|<1 30(<1 44|<1 44|<1 44|<1 44|<1 44
VK <1 10175 43125 10.0(1.75 3.0|<1 42 (<1 42 |<1 42|<1 4.2
JA2 <1 20.0|35 5.0(2.5 3.0(<1 88|<1 88|<1 88|<1 8.8(<1 8.8
VR2 <1 1364 42125 49(<1 8.1|<1 8.1|<1 8.1|<1 8.1(<1 8.1
4S <1 20.0|45 4314 4315 30(|<1 84|<1 84|<1 84(<1 8.4
ZS <1 1.3|<1 3.8(1 8.0(3.5 10|15 30(|<1 36|<1 48|<1 4.8
57 <1 21(3 8.0(3.5 8.0(1.75 10.0|<1 30(|<1 29|<1 29(<1 29
4X 5 23(6 10.6|55 11.0|<1 16.6|4.5 1.8(1 31|<1 31(<1 3.1
CT3 <1 1.7(35 11.7(45 10.3|4 11.3|<1 15.7(3.5 1.8(<1 25(<1 25
LU <1 21(<1 113|<1 22|<1 19|(<1 30(f<1 44|<1 57(<1 5.7
OA <1 10(<1 113(<1 41(<1 41|<1 3.0|<1 26 |<1 26(<1 2.6
YV <1 10(<1 116(<1 41(<1 41|<1 3.0|<1 79 |<1 79(<1 7.9
YB <1 133|25 47|15 50(1.25 30(<1 33|<1 3.3|<1 3.3(<1 3.3

Signal Levels based on 4 dB/S-Unit, TOA = transmit take-off angle

* |ncicates the circuit is a Long-Great-Circle-Path prediction
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Oslo, Norway mar 2010 SSN:10 CCIR |
. 80M 40M 30M 20M 17M 15M 12M 10M
1800z | Prefix | 5 1oa| s TOA| S TOA| S TOA| S TOA| S TOA| S ToA| s ToA
4U1U <1 11|<1 55|<1 26|125 33|<1 69|<1 69(f<1 69(<1 69
W6 <1 27|<1 28|<1 38|<1 30|<1 84|<l1 84|<1 84|<1 84
KH6 <1 16.8(<1 45f<1 50(f<1 20f<1 36(f<1 36|<1 36|<1 36
Z11 <1 15|<1 1.1|<1 30|<1 45|<1 45|<1 45 (<1 45|<1 4.5
VK <1 10.0|2 47|15 16(<1 48|<1 48(<1 48|<1 48|<1 4.8
JA2 25 12.0(35 52|15 30f<1 91f<1 91|<1 91|<1 91|<1 91
VR2 3 76|45 46(2 3.0|<1 87|<1 87|<1 87|<1 87|<1 87
4S 35 10.0|5 47|35 54|<1 30|<1 92(<1 92|<1 92|<1 92
YA <1 16|4 1.1(45 1.0|35 16|15 30|<1 51|<1 51|<1 51
57 1 10.7 4.5 6.0|4 6.2(1.75 140|<1 24|<1 34 |<1 34|<1 3.4
4x 7 12.1|16.5 11.3|55 125|<1 175|25 36(|<1 3.6|<1 3.6|<1 3.6
CT3 2 1916 16|55 99|4 114|<1 155|25 23|<1 23|<1 23
LU <1 23|<1 36|<1 15(<1 1.7|<1 30|<1 33(|<l1l 55(<1 55
OA <1 10|<1 50|<1 34|<1 100|<1 30|<1 24(|<1 24(<1 24
YV <1 28|<1 57|<1 34|<1 38|<1 30|<1 T77|<1 77|<1 7.7
YB 1 10.0|2.5 10.0|35 30|<1 39(|<1 39|<1 39«1 39|<1 3.9
_ 80M 40M 30M 20M 17M 15M 12M 10M
1900Z | Prefix | s 1oa| s Toa| s TOA| s ToA| s Toa| s Toa| s Toa| s Toa
4U1U <1 1.3|<1 26|15 25|<1 36(|<1 6.8|<1 6.8|<1 6.8(<1 6.8
W6 <1 156(<1 35[<1 100|<1 3.0|<1 83|<1 83|<1 83[<1 83
KH6 <1 120(<1 43[<1 120(f<1 37|<1 37(<1 3.7|<1 3.7(<1 3.7
Z11 <1 74(<1 3.0(<1 30[(<1 48|<1 48|<1 48|<1 48|<1 48
VK 2.5 1.7|3 15]|2 3.0(<1 54|<1 54|<1 54 |<1 54(<1 54
JA2 4.5 6.0(4 1201 95|<1 95|<1 95(|<1 95«1 95(<1 9.5
VR2 5 5.2(45 52|15 3.0(<1 9.1|<1 9.1(|<1 9.1|<1 9.1(<1 9.1
4S 5 5.6(5 5.3(3 3.0(<1 99|<1 99|<1 99 |<1 99(<1 9.9
ZS <1 46|45 14145 16|3 30(|<1 56(|<1 56|<1 56(<1 5.6
57 5 1.8(45 10.0(3 10.0|3.5 30|<1 39(|<1 39|<1 39(<1 3.9
4X 75 1207 124145 154|55 29(<1 42 (<1 42 |<1 42|<1 4.2
CT3 5 226 10.0|6 10335 132|<1 157|125 24|<1 24 (<1 24
LU <1 128(<1 1.7|<1 15|<1 20(<1 3.0|<1 55(|<1 55(<1 5.5
OA <1l 148(<1 34(<1 33[<1 100|<1 3.0|<1 23|<1 23(<1 2.3
YV <1 158(<1 34(<1 80(<1 100|<1 3.0|<1 76 |<1 76(<1 7.6
YB 2.5 5.9(25 5.8(2.5 3.0(<1 44|<1 44 (<1 44|1<1 44|<1 4.4

Signal Levels based on 4 dB/S-Unit, TOA = transmit take-off angle

* |ncicates the circuit is a Long-Great-Circle-Path prediction
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Oslo, Norway mar 2010 SSN:10 CCIR |
. 80M 40M 30M 20M 17M 15M 12M 10M
2000z | Prefix | 5 1oa| s TOA| s TOA| s TOA| s ToA| s ToA| s ToA| s TOA
4U1U <1 113|15 25|25 28|<1 50|<1 69|<1 69|<1 69|<1 6.9
W6 <1 105|<1 35|<1 100|<1 30|<1 85|<1 85|<1 85|<1 85
KH6 <1 88|<1 441<1 120|<1 38|<1 3.8|<1 3.8|<1 3.8(<1 3.8
ZL1 <1 38|<1 16|<1 50|<1 50|<1 50|<1 50|<1 50|<1 5.0
VK 25 1.8]3 1.9|125 3.0|<1 57|<1 57|<1 57|<1 57|<1 57
JA2 45 58|35 140|<1 938f<1 9.8(<1 98|<1 98(<1 98|<1 98
VR2 55 52|45 58|<1 95(<1 95(<1 95|<1 95(<1 95|<1 95
4S 55 56|45 59[1.75 3.0(<1 103|<1 103|<1 103(<1 10.3|<1 103
Zs 45 23]5 1845 24|2 30(<1 6.2|<1 6.2|<1 62|<1 6.2
5Z 5 73|45 10.0(3 120|<1 4.4|<1 44|<1 44|<1 44|<1 44
4X 8 125|7 13675 1.4|3 46[(<1 46|<1 46|<1 46|<1 46
CT3 65 115(6.5 10.6(6 116|<1 16.4|175 28|<1 28|<1 28|<1 28
LU <1 6.2|<1 18|<1 20|<1 120|<1 59|<1 59|<1 59|<1 59
OA <1 97|<1 34|<1 37|<1 30|<1 25|<1 25|<1 25|<1 25
YV <1 10.1|<1 34(<1 36(<1 30|<1 78|<1 78|<1 78(<1 7.8
YB 25 59[45 1.1(175 20|<1 47|<1 47|<1 47|<1 47|<1 47
_ 80M 40M 30M 20M 17M 15M 12M 10M
2100z | Prefix | s toa|l s TOA| s TOA| S TOA| s TOA| s ToA| s ToA| s ToA
4U1U <1 59|25 29|25 36|<1 72|<1 72|<1 72|<1 72|<1 72
W6 <1 7.2|1<1 3.8|<1 120(<1 8.7|<1 8.7|<1 8.7|<1 8.7|<1 8.7
KH6 <1 6.0|<1 46|<1 30|<1 40(|<1 40(<1 40|<1 40(|<1 4.0
ZL1 <1 1.8|<1 1.8|<1 5.2|<1 52|<1 52|<1 52 |<1 5.2|<1 5.2
VK 125 1.7(2 21|125 20|<1 58|<1 58|<1 58|<1 58|<1 58
JA2 35 57|4 30(<1 10.0|<1 10.0(<1 10.0|<1 10.0|<1 10.0(<1 10.0
VR2 55 53|5 30|<1 96|<1 9.6|<1 96(<1 9.6 |<1 9.6|<1 9.6
4S 55 5.6|4 12.0(3 3.0[<1 22|<1 22|<1 22|<1 22|<1 22
Zs 5 245 23|35 32|<1 6.7|<1 67|<1 67|<1 67|<1 67
5Z 55 754 10.0(5 3.0[(<1 47|<1 47|<1 47|<1 47|<1 47
4X 85 13.0(65 145|7 211 49[(<1 49|<1 49|<1 49|<1 49
CT3 75 11.8(7 11.8|45 15.3|5 33[<1 34|<1 34|<1 34|<1 34
LU <1 31|<1 24|<1 29|<1 30(|<1 6.6 (<1 6.6 <1 6.6|<1 6.6
OA <1 3.3|<1 39|<1 46|<1 30(|<1 29|<1 29|<1 29|<1 2.9
YV <1 49|<1 39]|1 10.0(<1 30(|<1 83|<1 83|<1 8.3|<1 8.3
YB 25 59|4 131 48|<1 48|<1 48|<1 48|<1 48|<1 48

Signal Levels based on 4 dB/S-Unit, TOA = transmit take-off angle

* |ncicates the circuit is a Long-Great-Circle-Path prediction
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Oslo, Norway mar 2010 SSN:10 CCIR |
. 80M 40M 30M 20M 17M 15M 12M 10M
2200z | Prefix | 5 1oa| s TOA| S TOA| s TOA| s ToA| s ToA| s TOoA| s ToA
4U1U 15 40|35 34|15 49|<1 77|<1 77|<1 77|<1 77|<1 77
W6 <1 50|<1 43|<1 3.0(<1 9.0(<1 9.0|<1 9.0(|<1 9.0(<1 9.0
KH6 <1 34|<1 49|<1 30(<1 41|<1 41|<1 41|<1 41|<1 41
Z11 <1 16|<1 20|<1 53f<1 53|<1 53|<1 53|<1 53|<1 53
VK <1 17]|1 22|<1 58|<1 58|<1 58|<1 58|<1 58|<1 58
JA2 15 56(3 30(<1 10.0|<1 10.0(<1 10.0|<1 10.0|<1 10.0(<1 10.0
VR2 45 52|45 30|<1 97|<1 97|<1 97|<1 97|<1 97|<1 97
4S 55 56|4 120]3 30(<1 22(<1 22|<1 22|<1 22|<1 22
Zs 5 2.4|5 254 30(<1 69(<1 6.9(|<1 69|<1 69|<1 6.9
52 55 7.5|4 120]5 30(<1 48|<1 48|<1 48|<1 48|<1 48
4X 85 13.2|85 1.0|7 23|<1 50|<1 50|<1 50|<1 50(<1 50
CT3 8 125(7  13.3|7 1.2|1.75 41|<1 41|<1 41|<1 41|<1 41
LU <1 33|15 31|15 30(<1 74|<1 74|<1 74|<1 74|<1 74
OA <1 50|<1 100]1 30|<1 35(<1 35|<1 35|<1 35|<1 35
YV <1 49]3 46(15 3.0(<1 9.0(<1 9.0f<1 9.0|<1 90|<1 9.0
YB <1 120|25 39|25 27|<1 27|<1 27|<1 27|<1 27|<1 27
_ 80M 40M 30M 20M 17M 15M 12M 10M
2300z | Prefix | 5 toa|l s TOA| s TOA| S TOA| s TOA| s ToA| s ToA| s ToA
4U1U 4 4114 41(|<1 8.2|<1 8.2|<1 82|<1 8.2 |<1 8.2|<1 8.2
W6 <1 49|<1 47|<1 30|<1 9.2|<1 9.2|<1 9.2 <1 9.2|<1 9.2
KH6 <1 54|<1 52|<1 21|<1 42|<1 42 (<1 42 |<1 42|<1 4.2
ZL1 <1 16|<1 22|<1 53|<1 53|<1 53|<1 53|<1 53|<1 5.3
VK <1 1.7|<1 23|<1 58|<1 58|<1 58|<1 58 |<1 58|<1 5.8
JA2 <1 56|15 30|<1 101|<1 101|<1 101|<1 101|<1 101|<1 101
VR2 3 5335 3.0|<1 9.8|<1 98|<1 98|<1 98|<1 98|<1 98
4S 4 415 35(1.75 3.0|<1 7.7|<1 77|<1 77|<1 77|<1 77
Zs 5 2.4|5 2.6|4 30(<1 6.8|<1 68|<1 68|<1 68|<1 6.8
52 55 7.5|4 120]5 30(<1 47|<1 47|<1 47|<1 47|<1 47
4X 85 13.3|85 1.1|7 23|<1 50|<1 50|<1 50|<1 50(<1 50
CT3 85 13.0|7 146|7 22|<1 45|<1 45|<1 45|<1 45|<1 45
LU <1 36|25 38|25 30[<1 22|<1 22|<1 22|<1 22|<1 22
OA <1 531 55(15 3.0(<1 4.0|<1 40|<1 40|<1 40|<1 40
YV 35 53|45 54|125 30|<1 97|<1 97|<1 97|<1 97|<1 97
YB <1 59|35 30(<1 49|<1 49|<1 49 (<1 49 |<1 49|<1 4.9

Signal Levels based on 4 dB/S-Unit, TOA = transmit take-off angle

* |ncicates the circuit is a Long-Great-Circle-Path prediction
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Oslo, Norway mar 2010 SSN:10 CCIR
Station Noise at Receive End Required Reliability
4U1U CW Poor Forward  Short-GC Rural area 90%

Transmit Antennas -
2-30MHz ISOTROPE 3.0 dBi, Power: 100W

Receive end antenna - ISOTROPE 3.0 dBi

Station
W6 CW Poor

Transmit Antennas -
2-30MHz ISOTROPE 3.0 dBi, Power: 100W

Forward Short-GC

Receive end antenna - ISOTROPE 3.0 dBi

Noise at Receive End
Rural area

Required Reliability
90%

Station
KH6 CW Poor

Transmit Antennas -
2-30MHz ISOTROPE 3.0 dBi, Power: 100W

Forward Short-GC

Receive end antenna - ISOTROPE 3.0 dBi

Noise at Receive End
Rural area

Required Reliability
90%

Station
ZL1 CW  Poor

Transmit Antennas -
2-30MHz ISOTROPE 3.0 dBi, Power: 100W

Forward Short-GC

Receive end antenna - ISOTROPE 3.0 dBi

Noise at Receive End
Rural area

Required Reliability
90%

Station
VK CW Poor

Transmit Antennas -
2-30MHz ISOTROPE 3.0 dBi, Power: 100W

Forward Short-GC

Receive end antenna - ISOTROPE 3.0 dBi

Noise at Receive End
Rural area

Required Reliability
90%

Station
JA2 CW Poor

Transmit Antennas -
2-30MHz ISOTROPE 3.0 dBi, Power: 100W

Forward Short-GC

Receive end antenna - ISOTROPE 3.0 dBi

Noise at Receive End
Rural area

Required Reliability
90%

Signal Levels based on 4 dB/S-Unit, TOA = transmit take-off angle

* |ncicates the circuit is a Long-Great-Circle-Path prediction
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Oslo, Norway mar 2010 SSN:10 CCIR
Station Noise at Receive End Required Reliability
VR2 CW Poor Forward  Short-GC Rural area 90%

Transmit Antennas -
2-30MHz ISOTROPE 3.0 dBi, Power: 100W

Receive end antenna - ISOTROPE 3.0 dBi

Station
4S CW Poor

Transmit Antennas -
2-30MHz ISOTROPE 3.0 dBi, Power: 100W

Forward Short-GC

Receive end antenna - ISOTROPE 3.0 dBi

Noise at Receive End
Rural area

Required Reliability
90%

Station
ZS CW Poor

Transmit Antennas -
2-30MHz ISOTROPE 3.0 dBi, Power: 100W

Forward Short-GC

Receive end antenna - ISOTROPE 3.0 dBi

Noise at Receive End
Rural area

Required Reliability
90%

Station
57 CW  Poor

Transmit Antennas -
2-30MHz ISOTROPE 3.0 dBi, Power: 100W

Forward Short-GC

Receive end antenna - ISOTROPE 3.0 dBi

Noise at Receive End
Rural area

Required Reliability
90%

Station
4X CW Poor

Transmit Antennas -
2-30MHz ISOTROPE 3.0 dBi, Power: 100W

Forward Short-GC

Receive end antenna - ISOTROPE 3.0 dBi

Noise at Receive End
Rural area

Required Reliability
90%

Station
CT3 CW Poor

Transmit Antennas -
2-30MHz ISOTROPE 3.0 dBi, Power: 100W

Forward Short-GC

Receive end antenna - ISOTROPE 3.0 dBi

Noise at Receive End
Rural area

Required Reliability
90%

Signal Levels based on 4 dB/S-Unit, TOA = transmit take-off angle
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Oslo, Norway mar 2010 SSN:10 CCIR |

Station Noise at Receive End Required Reliability
LU CW  Poor Forward  Short-GC Rural area 90%

Transmit Antennas -
2-30MHz ISOTROPE 3.0 dBi, Power: 100W

Receive end antenna - ISOTROPE 3.0 dBi

Station Noise at Receive End Required Reliability
OA CW  Poor Forward  Short-GC Rural area 90%

Transmit Antennas -
2-30MHz ISOTROPE 3.0 dBi, Power: 100W

Receive end antenna - ISOTROPE 3.0 dBi

Station Noise at Receive End Required Reliability
YV CW Poor Forward  Short-GC Rural area 90%

Transmit Antennas -
2-30MHz ISOTROPE 3.0 dBi, Power: 100W

Receive end antenna - ISOTROPE 3.0 dBi

Station Noise at Receive End Required Reliability
YB CW  Poor Forward  Short-GC Rural area 90%

Transmit Antennas -
2-30MHz ISOTROPE 3.0 dBi, Power: 100W

Receive end antenna - ISOTROPE 3.0 dBi

Signal Levels based on 4 dB/S-Unit, TOA = transmit take-off angle * |ncicates the circuit is a Long-Great-Circle-Path prediction

Created: 06-mar-2010 WinCAP Wizard - www.taborsoft.com Signals/Angles Report Page 15


www.taborsoft.com
www.taborsoft.com
www.taborsoft.com
www.taborsoft.com
www.taborsoft.com
www.taborsoft.com
www.taborsoft.com
www.taborsoft.com
www.taborsoft.com
www.taborsoft.com
www.taborsoft.com
www.taborsoft.com
www.taborsoft.com
www.taborsoft.com
www.taborsoft.com

